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«Золотое правило» механики (правило работ): во сколько раз выигрываем в силе, во столько раз проигрываем в расстоянии.
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Правило моментов: рычаг находится в равновесии, если отношение плеч обратно пропорционально отношению сил
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«Золотое правило» механики (правило работ): во сколько раз выигрываем в силе, во столько раз проигрываем в расстоянии.
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Правило моментов: рычаг находится в равновесии, если отношение плеч обратно пропорционально отношению сил
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